


1. Introduccion.

En documentos inmediatmente precedentes de esta serie [1-41], se ha desarrollado
una teoria covariante segin ECE2 con el objeto de describir la precesion y el encogimiento
orbital sin el empleo de la incorrecta ecuacion de campo de Einstein. Esta tltima fracasa
experimentalmente en sistemas estelares S por un orden de magnitud, y ha sido refutada en casi
un centenar de formas empleando las teorias ECE y ECE2. En la Seccion 2, se define un sistema
de coordenadas con rigurosa consistencia interna, y utilizado para definir el lagrangiano y el
hamiltoniano. Este es el unico sistema de coordenadas que posee una rigurosa consistencia
interna. El hamiltoniano y el momento angular resultan, en este sistema de coordenadas,
constantes de movimiento con rigurosa consistencia interna, y se emplea esta propiedad para
construir una novedosa y sencilla nueva cosmologia, en las que las orbitas pueden, en forma
general, tanto mostrar precesién y encogimiento, tal y como se observa, por ejemplo, en
pulsares binarios. La nueva cosmologia puede describir sistemas estelares S, en donde la
relatividad general einsteiniana (RGE) fracasa por un orden de magnitud. Los sistemas
estelares S refutan por completo la proclamada precision de la RGE, y de hecho refutan la
totalidad del pensamiento del siglo XX referido a fisica gravitacional. En la Secciéon 3 se
incluye un extensivo analisis numérico y grafico a partir de los primeros resultados obtenidos
de esta nueva cosmologia.

Este documento constituye una breve sindpsis de extensos calculos incluidos en las
Notas de Acompaiiamiento UFT416 publicadas en los portales www.aias.us y www.upitec.org.
La Nota 416(1) da una breve resefia de las propiedades de las métricas y elementos lineales
con simetria esférica mas generales, y ofrece las ecuaciones de movimiento del documento
UFT415, utilizando el sistema plano de coordenadas polares ( 7, ¢). La Nota 416(2) desarrolla
el sistema de coordenadas con rigurosa consistencia interna, utilizado para producir las 6rbitas
de la Seccion 3. Este sistema de coordenadas es aquel definido por el espacio-tiempo con
simetria esférica mas general, y debe de utilizarse siempre. La Nota 416(3) verifica por
duplicado la Nota 416(2), utilizando el método geodésico.

2. Teoria con una rigurosa consistencia interna.

Consideremos el sistema de coordenadas polares planas (r1, ¢) donde
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En este sistema de coordenadas, el elemento lineal infinitesimal del espacio-tiempo con
simetria esférica es:
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en donde la velocidad newtoniana v se define mediante:
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Se deduce que el factor de Lorentz se generaliza a:
Y = (w5
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El lagrangiano cinético de particula libre [1-41] es:
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donde g,y es la métrica, y:
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es el cuatro-vector de posicion. Se deduce a partir de las Ecs. (2) y (6) que:
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El principio de Hamilton de la minima accion es:
f/ Lar =

y la ecuacion de Euler Lagrange es:
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donde:
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